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�/�Q�F�G�N
Model

�6�ò�2
TYPE

�/�1�6�1�4
MOTOR 

�6�#�ó�+�/�#�í
�-�#�2�#�5�ò�6�'�5�ò

conveying capacity

�-�W�T�W�V�W�E�W�í�*�C�E�O�K
HOPPER VOLUME

�$�Q�T�W�í�c�C�R�Ï
�%�Q�P�X�G�[�K�P�I

Tube Calibre

�;�€�M�N�G�[�K�E�K
Main 

Controller

�-�W�T�W�V�W�E�W
Material 
Hopper

�;�€�M�N�G�[�K�E�K
Main

Controller

�-�W�T�W�V�W�E�W
Material 
Hopper

�5�#�.���������%
�-�C�T�D�Q�P�í�(�Ï�T�n�C
Carbon Brush

���������9�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O ���������������������� �� 10 ��

�5�#�.���������%�'�í
�-�C�T�D�Q�P�í�(�Ï�T�n�C
Carbon Brush

���������9�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O ���������������������� �� 10 ��

�5�#�.���������)
�-�C�T�D�Q�P�í�(�Ï�T�n�C
Carbon Brush

���������9�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O ���������������������� 430*360*260 ���� 6

�5�#�.���������)�'
�-�C�T�D�Q�P�í�(�Ï�T�n�C
Carbon Brush

���������9�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O ���������������������� 430*360*260 ���� 6

�5�#�.�������)��
�'�0�&�g�-�5�ò�;�1�0

�Ï�P�F�W�E�V�K�Q�P
�������*�2�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O 430*360*260 430*360*260 ���� 6

�5�#�.���������)���'
�'�0�&�g�-�5�ò�;�1�0

�Ï�P�F�W�E�V�K�Q�P
�������*�2�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O 43*360*260 ���������������������� ���� 6

�5�#�.���������)��
�'�0�&�g�-�5�ò�;�1�0

�Ï�P�F�W�E�V�K�Q�P
���*�2�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O ���������������������� 460*360*260 ���� 6

�5�#�.���������)���G
�'�0�&�g�-�5�ò�;�1�0

�Ï�P�F�W�E�V�K�Q�P
���*�2�� �������M�I���U�C�C�V���J�T ���. �����í�O�O ���������������������� ���������������������� ���� 6

�5�#�.���������)��
�'�0�&�g�-�5�ò�;�1�0

�Ï�P�F�W�E�V�K�Q�P
���*�2�� �������M�I���U�C�C�V���J�T �����. �����í�O�O ���������������������� ���������������������� ���� 6

�)�G�P�G�N�î�f�\�G�N�N�K�M�N�G�T

�-�Q�N�C�[�í�D�C�M�Ï�O
�$�K�N�I�K�U�C�[�C�T�í�M�Q�P�V�T�Q�N�N�€
�5�G�U�U�K�\�í�n�C�N�Ï�ô�O�C
�2�C�U�N�C�P�O�C�\�í�n�G�N�K�M�í�M�Q�X�C
�$�C�ñ�Ï�O�U�Ï�\�í�M�Q�P�V�T�Q�N�í�M�W�V�W�U�W
�/�C�N�í�C�\�C�N�O�C�í�K�M�C�\�í�U�G�U�K
�#�ô�Ï�T�Ï�í�[�€�M�N�G�O�G�[�K�í�Q�V�Q�O�C�V�K�M�í�M�Q�T�W�O�C
�1�V�Q�O�C�V�K�M�í�H�K�N�V�T�G�í�V�G�O�K�\�N�G�O�G�í�D�W�V�Q�P�W

�(�G�C�V�W�T�G�U

Easy for operations and maintemance
Microprocessor controller
Slincer will reduce runnig noice
Steanless stell metarials
Indipendent control box
Auto buzzer for wrning lack df metarials
Auto protection device for overloading of motors
Button for automatic filter cleaning

�6�G�M�P�K�M�í�{�\�G�N�N�K�M�N�G�T�í�U�C�F�G�E�G�í�D�K�N�I�K�í�X�G�T�O�G�M�í�C�O�C�E�Ï�í�K�N�G�í�J�C�\�Ï�N�C�P�O�Ï�ô�V�Ï�T���í�)�{�U�V�G�T�K�N�G�P�í�F�G�ñ�G�T�N�G�T�F�G�í�J�G�T�í�V�€�T�N�€�í�F�G�ñ�K�ô�K�M�N�K�M�í�[�C�R�O�C�í�J�C�M�M�Ï�í�H�K�T�O�C�O�Ï�\�C�í�C�K�V�V�K�T���í�#�[�T�Ï�E�C�í�V�C�N�G�R�í�J�C�N�K�P�F�G�í�C�N�Ï�E�Ï�í�H�K�T�O�C�í
�K�U�V�G�M�N�G�T�K�P�G�í�W�[�I�W�P�í�O�C�M�K�P�G�í�O�Q�F�G�N�K�í�F�K�\�C�[�P�í�G�F�K�N�K�T��

All the technical details show in the table is just for information. Our company keeps the right of changes and spesification subject to change without prior notice. New
models can be designed upon request.


